
technique

Donc, après mûres réflexions,
je me suis lancé dans l’aventu-
re en étant bien conscient que
je n’étais pas le premier sur ce
terrain !

Après avoir fouillé dans mes 
" ça peut servir ",  j’ai basé le
système sur un vieux servomo-
teur de modélisme complète-
ment " has been " mais encore
fonctionnel.

Pour ce qui suit, vous avez
besoin d’avoir un ami modélis-
te s’il y en a un qui vous sup-
porte, ou bien de connaître un
magasin de modélisme.

Il vous faudra donc un servo-
moteur de modélisme de force
3 kg environ avec un beau pla-
teau rond de sortie, deux
butées de roues, une chape à
boule (avec un seul " p ", il y en
a un qui m’a échappé sur la
photo !), deux petits ressorts et
une fixation rotative de com-
mande pour palonnier de servo.
Il vous faudra aussi deux
microswitches, quelques vis et
boulons, un bouton de poten-
tiomètre en alu, un peu de cir-
cuit imprimé vierge (si vous

avez résisté à la tentation) et
quelques autres babioles.

Il vous faudra aussi un peu de
courage (non disponible au
magasin de modélisme !).

Première chose à faire : 
démonter le servomoteur pour
supprimer l’électronique qui se
trouve à l’intérieur, supprimer
la butée qui se trouve sur le
pignon de sortie et qui empêche
celui-ci de faire plus d’un tour
et sortir les fils d’alimentation du
moteur. Refermer l’ensemble et
vérifier qu’il est toujours fonc-
tionnel en l’alimentant avec
une tension de 5 ou 6 volts,
tantôt dans un sens et tantôt
dans l’autre. Tout va bien ?
Alors on continue.

● Découper un morceau de cir-
cuit imprimé qui recevra d’un
côté le commutateur et de l’autre
la partie commande.
Réaliser les différents perçages
pour la fixation du commuta-
teur et du servo.
● Fixer la vis de fin de course
sur le disque de sortie du ser-
vomoteur.

● Installer les deux micros-
witches aux bons endroits en
ayant pris soin de tordre les
palettes de commande de maniè-
re à augmenter leur déplace-
ment lors de l’appui de la vis
de fin de course.
● Installer les deux systèmes de
butées réglables pour bien défi-
nir les positions d’arrêt méca-

niques du commutateur.
Il faut d’ailleurs démonter celui-ci
pour le lubrifier car alu sur alu
à sec ce n’est pas terrible !
● Réaliser le montage méca-
nique des différents éléments.
● Installer le relais d’inversion
de sens de fonctionnement.
Réaliser le câblage électrique
suivant schéma. 

COMMUTATEUR POUR GUIDE 
D'ONDE 24 GHz
F1VL, Christian THEVENOT - cricri2002@free.fr

Notre copain Jean Noël F6APE ayant fait l’effort
de nous faire réaliser de beaux commutateurs en
guide pour nos futurs équipements 24 GHz, 
il fallait bien lui faire honneur en utilisant lesdits 
commutateurs.
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Il est bon de travailler en pas à
pas dans cette partie du monta-
ge pour pouvoir tester les diffé-
rentes étapes de la réalisation.

D’abord le moteur avec les
deux contacts de fin de course.
C’est là que l’on déterminera le
sens d’alimentation du moteur.
Faire les essais et le réglage des

deux fins de course mécanique
et de la compression des ressorts.
Puis câbler le relais et vérifier le
bon fonctionnement.

L’info " fin de course émission "
permet de n’autoriser l’alimen-
tation du PA que lorsque la
rotation est terminée. Alimenter
la diode d’un optocoupleur

avec ces deux sorties, dans le
bon sens et avec une résistance 
de 470 ohms en série avec la
diode de l’optocoupleur. 

Le transistor de l’optocoupleur
pourra commander un relais en
série avec l’alimentation du PA
par exemple.

Il ne reste plus maintenant qu’à
réaliser la platine de comman-
de émission - réception com-
mandée par votre transceiver.

Bon usage et à bientôt sur 24
GHz.

mp-ref-juin  8/06/05 11:25  Page 27


